
JXH-4B102型接线盒使用说明

1、接线端子接线示意图：
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注：E+是激励正；E－是激励负；S+是信号正；S－是信号负，SH接屏蔽线。

2、所用速度传感器与拨码开关 SW1的设置：

速度传感器的使用类型 使用端子号 接法
SW1 的设置

1 2

磁电式速度传感器 9、10 端子 9、10间接磁电式速度传感器 —— OFF

光电式速度传感器 11、12、13 11接电源正，12接速度信号输入，13接电源负 OFF ON

旋转编码器、接近开关 11、12、13 11接电源正，12接速度信号输入，13接电源负 ON ON
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